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บทคดัยอ่ 
 

การวิจัยครั้งนี้มีวัตถุประสงค์เพ่ือศึกษาและพัฒนารถเข็นอัตโนมัติส าหรับผู้สูงอายุด้วยระบบสรรพสิ่ง 
(Internet of Things : IoT) และเพ่ือประเมินความพึงพอใจของผู้ใช้ต่อรถเข็นอัตโนมัติส าหรับผู้สูงอายุ การ
พัฒนาได้ใช้เครื่องมือ  Arduino IDE ควบคุมผ่านไมโครคอนโทรลเลอร์ บลูทูธ โดยใช้สมาร์ทโฟน และเปิดปิด
ไฟส่องสว่างผ่านสมาร์ทโฟน  ประเมินความพึงพอใจด้วยแบบสอบถามจากผู้สูงอายุ ต าบลสงเปลือย อ า เภอ
นามน จังหวัดกาฬสินธุ์ จ านวน 30 คน โดยการเลือกกลุ่มตัวอย่างแบบเจาะจง (Purposive Sampling) สถิติที่
ใช้ในการวิเคราะห์ข้อมูลได้แก่ ร้อยละ ค่าเฉลี่ย และค่าเบี่ยงเบนมาตรฐาน ผลการวิจัยพบว่า สามารถควบคุม
รถเข็นด้วยระบบสรรพสิ่งและเปิดปิดไฟผ่านสมาร์ทโฟนอย่างมีประสิทธิภาพ และผู้สูงอายุมีความพึงพอใจโดย
รวมอยู่ในระดับดี ( x = 4.12,  S.D. = 0.54) เมื่อพิจารณาเป็นรายด้านอยู่ในระดับดีทุกด้าน ได้แก่ 1) ด้านการ
เคลื่อนที่ของรถเข็น 2) ด้านการควบคุม 3) ด้านการออกแบบติดตั้ง ดังนั้น จึงสรุปได้ว่า การควบคุ มรถเข็น
อัตโนมัติส าหรับผู้สูงอายุด้วยระบบสรรพสิ่งสามารถน าไปใช้ได้จริง 
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